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Cyber-physical Forgetting in sozio-digitalen Systemen

Der Experimentprozess:

Testpersonen, die an Produktionsroutinen gewohnt sind, werden mit Kl-basierten cyber-physischen Systemen konfrontiert. Es wird beobachtet, inwieweit Vergessen stattfindet und
ob Vergessen durch Absicht realisiert werden kann.
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‘AFCBR Endanung in Ger Transparenzbedingung AFANN Efrung in der Transparenzbedingung
"In einem A
iniichen Aufrag bzw. Fal hat eine Kiste mit Bananen / Basis der ersten Aufragseinschétzung habe ich eine
Orangen !/ Apfein vorgelegen. Deshab gehe ich bel spezialsierte Biderkennungssoftware geladen. Mt dieser
Apfeln / Bananen / Orangenein vorligt. Ich habe dies erkannt, Dessen Qualtat habe ich als gut / schiecht
bereitsim System vermerk.” geschatzt und dies berelts im System vermerkt”
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@ Remote-Training: @ Vor-Ort-Transfer: @© Darstellung Autonomie: @© Darstellung Transparenz: @ Messung von Vergessen:

Testpersonen gewohnen sich in Die  Testpersonen  werden Die Testpersonen werden mit Die Testpersonen werden mit Die Testpersonen werden mit
einem viertagigen Ferntraining gebeten, die eintrainierte einer Kl konfrontiert, die Erklarungen zur Entscheidung der Versuchsaufgabe (ohne Kl)
an ihre Experimentieraufgabe. Experimentieraufgabe in die Aufgaben uUbernimmt und der Kl konfrontiert. Wahrend konfrontiert. Es werden
Dabei realisieren sie die Experimentsituation vor Ort zu Informatione vorausfullt. die transparente Kl die Abweichungen  von ihrer
Versuchsaufgabe in taglichen realisieren. Als Referenzpunkt Wahrend die autonome Ki Auswahl der  neuronalen Referenzleistung  festgestellt
10-minutigen Trainings- wird Uberpruift, inwieweit das nach 10 Sekunden fortfahrt, Wissensbasis und ihr Ergebnis und geschlossen, inwieweit sie
einheiten, die ohne Kl- erlernte  Wissen im realen wartet die nicht-autonome Ki rechtfertigt, gibt die nicht- aufgrund von Interaktionen
Unterstltzung stattfinden. Produktionsort tUbertragen und auf die Bestatigung durch die transparente Kl keinerlei mit,  Vertrauen in und

genutzt werden kann. Testperson. Erklarungen ab. Frustration durch Kl vergessen.
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